11/5/2016

CUADERNO DE RECUPERACION

SEGUNDA EVALUACION

NOMBRE:
CURSO: 22 ESO GRUPO: __




DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA UNIDAD-4

NOTA: ENTREGA

ACT-1.4 LAS ESTRUCTURAS

‘ NOMBRE: 29 ES.O. | GRUPO:

1.  ¢Qué es una estructura?

2.  Condiciones que debe de cumplir una estructura.

3.  Las fuerza que acttan sobre una se deneminan
La primera que tiene que soportra una estructura-es su

4, ¢Que son los esfuerzos?

5.  Explica el esfuerzo de traccion.

6.  Problemas que resuelven las estructuras.

7. Enumera los elementos resistentes.

8.  ¢Qué son los perfiles?

9.  Explica que son las estructuras de armazén.

10. (Qué es el yeso?



DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA UNIDAD-4

NOTA: ENTREGA

ACT-2.4 LAS ESTRUCTURAS

NOMBRE: 22E.S.0. | GRUPO:
1. ¢Aqué tipo de esfuerzo estd sometida una viga?

2.  Explica que es un pilar. ¢A qué tipo de esfuerzo estd sometido?

3.  ¢Qué es el mortero? ¢Para qué sirve?

4. ¢Que son los arcos?

5.  ¢Enumera las principales caracteristicas de las cerdmicas y los vidrios
6.  Dibuja las barras que faltan, parasformar tridngulos y conseguir que las

figuras sean indeformables.

7.  Tipos de uniones. Explica cada una de ellas.

8.  Explicar qué es la cimentacién. Haz un dibujo de los tipos existentes en
funcién del tipo de terreno.

9.  Explicar qué es el hormigén.

10. Una estructura estd formada por unidas formando
. Estas estructuras pueden resistir grandes




DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA UNIDAD-5

ACT-1.5 ENERGIA MAQUINAS Y NOTA: | ENTREGA

MECANISMOS

29 E.S.O. | GRUPO:

1.  Enumera las distintas formas de energia

2.  Explicala ley de la palanca.

3.  Tipos de palanca. Explica cada una de ellas. Dibuja un ejemplo.

4. ¢Qué es la manivela?

5.  Explica que es el torno.

6.  Explicar que es una polea;’y para qué sirve. Tipos de poleas.

7.  Explicaelsistema de transmisién de polea-correa.

8.  Explica el sistema de transmision mediante engranajes. Pon la formula de

su relacién de transmision.

9. (¢Qué esunalevay para qué sirve?

10. Explica que es la rueda exéntrica.




DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA UNIDAD-5

ACT-2.5 ENERGIA MAQUINAS Y NOTA: | ENTREGA
MECANISMOS

29 ES.O. | GRUPO:

1. La carretilla de la figura estd cargada de 50 Kg de arena. ¢Qué fuerza habra
que realizar para levantarla? (Recuerda que para pasar de (Kg) a (N) tendrds
que multiplicar por 9,8). ¢Qué tipo de palanca es?

Fulcro _. _ : - t F ?

2. Un pez que tira de la cafia hace una fuerzasde, 30 N. ¢Qué fuerza serd
necesario hacer para extraerlo del agua? ¢Qué tipo de palanca es?

3. Determinar lg velocidad de giro (n;) de la rueda motriz de un sistema de polea
correa, sabiendo que la velocidad de la rueda conducida (nz) es de 200 r.p.m. y
el diametro (d2) es de 200 mm. El diagmetro de la rueda motriz (di) es de 100

mm.

4. Calcular el valor de la fuerza a aplicar en el siguiente torno, para elevar una
carga de 1200 N.

Datos:

R= 1200 N.
r=15 cm.
d=70 cm.




DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA UNIDAD-5

ACT-3.5 ENERGIA MAQUINAS Y NOTA: | ENTREGA
MECANISMOS

29 ES.O. | GRUPO:

1. E Calcular el valor del didmetro de la rueda conducida del sistema de
transmision de la figura sabiendo los siguientes datos:

d2 d; 20 mm.
w; | 500 r.p.m.
wz | 100 r.p.m.

s

Rueda conductora

Rueda conducida

2. Determinar la velocidad de giro (wl) de la rueda motriz de un sistema de polea
correa, sabiendo que la velocidad de la rueda conducida+(w2) es de 500 r.p.m. y
el diametro (d2) es de 50 mm. El diametro de la rueda motriz (d1) es de 200
mm.

\oz

d2

Polea conducida

3. Determinar la velocidad'de"giro (nz) de la rueda conducida de un sistema de
polea correa, sabiendo que la velocidad de la rueda motriz (n1) es de 100 r.p.m.
y el didmetro_(d;)‘es/de 300 mm., siendo el didmetro de la rueda conductora
(d2) de 75_mm.

4. Calcular el vdlor de la fuerza a aplicar en el siguiente torno, para elevar una
carga de 500 N.




DEPARTAMENTO DE TECNOLOGIA UNIDAD-5
ACT-4.5 ENERGIA MAQUINAS Y NOTA: | ENTREGA
MECANISMOS
NOMBRE: 2°E.S.0. | GRUPO:

1. Calcular la velocidad de giro la rueda motriz (n1), en un sistema de polea correa
sabiendo que el didmetro d; es de 50 mm., y la velocidad de giro (nz2) de la polea
conducida es de 300 r.p.m., siendo su didmetro d> de 30 mm. Calcula la relacion
de transmision.

2. Calcular la velocidad de giro la rueda motriz (n1), en un sistema de pifion cadena
del dibujo de abajo. Con los datos siguientes:

Pinén conductor i Pifién
Fahs conducido

Z; 32 dientes.
y 2] 8 dientes.
XsP/. nz . [400 r.p.m.

Eje conducido nl

3. Calcular el didmetro del la polea condutida (dz), del sistema de transmisién de
la figura, conociendo los siguientes‘datos del sistema, expresados en la tabla
anexa al dibujo. Recuerda (w1 es 'n; y w2 es nz)

“i w; | 1200 r.p.m.
Polea conductora di 80 mm.
wz | 300 r.p.m.
d2 d;

Polea conducida

4. Determinar la velocidad de giro (w:) de la rueda motriz de un sistema de
engranajes, sabiendo que la velocidad del eje conducido (wz2) es de 400 r.p.m. y
el nimero de dientes (z2) es de 16 y el nimero de dientes (z1) es de 64.

5. Calcular el valor de la fuerza a aplicar en el siguiente sistema de poleas, para
elevar una carga de 2400 N.
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